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A llfga be 2 : L inea res Gl eichungssys tem mit Pa ra mete r ( / ] 2) 

Gegeben ist das lineare Gleichungssystem mit dern Parameter a: 

x, - x 2 -1 ax,-, = 1
 
2Xl ~ );. 2 + -I X J = -2
 
-X I - ax:! + x = 3
3 

FUr welc.he Werte des reellen Parameters a besitzr das lineare
 
( ileichung ssystem
 

[I) keine Losung ?
 
b) unendlich viele Losungen ?
 
c) Man berechne ggf. die Losungen fur den Fall b)
 

in Abhangigkeit vorn Parameter a. 
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Aufgäbe 3:' .Koordinatentransforma tion .( 112.)
. . . .

Das1(ooi:dinatensystem (XI, x~.x3)~wird ,zuerst
• • . -' _: - -' ~. , ,- "'. . - - j - ", • - - '.
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a)ul114ie'x2~Ach:s~.UllltlenWilllwlß=arct~~(0. 75) gedreht . .'
.(O<= ....•.ß <=180 -QradD".esentsteht .df:isJ(ooräinatensystei11 .(XI~',.X2' .Xa').
Nutzen:Sie~fur;~ .a11eyerfUgbären'SttHlen"die d.erTaschenrechner liefert.,'

b);Di~*es-wira'änschlie~end\ln]dfe'neue Achse 'XI' .um "'"'90Grad :gedreht. '
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der Vektor c = ,[ ~] in diesem System?
45 '-

Anlyitung :Miteig'einerstyl1 yektqrprödukt findet man den Normalenvektor n .
.derEpene,mlrehl~111g~eignete11 zweiten Vektorprodukt kam11nan .dell Vektorb
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